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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
Robdt, ktére zostang wykonane w PROJEKCIE TECHNICZNYM BUDOWY DWOCH WIAT ORAZ INSTALACII
KANALIZACJI DESZCZOWEJ DO ZBIORNIKOW BEZODPtYWOWYCH.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
Zewnetrznego oswietlenia. W zakres tych robét wchodza:

¢ instalacja oswietlenia zewnetrznego
e pomiary powykonawcze.
1.4. 0gdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt sg zgodne z normami branzowymi oraz podanymi w Specyfikacji
Technicznej ST-00. ,,Wymagania ogdlne" punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

e latarnie LED na stupie o wysokosci 6m, szlifowane, anodowane aluminium

e |IP 54 dla wneki stupowej

e  Nakretki i ztgcza stupowe

e Oprawa z tamang korncéwka osadzona bezposrednio na stupie 96W i 120W z optyka ,ME”
e Wymienny modut LED

e Kloszz PC-UV

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00. ,,Wymagania ogdlne" punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie odniesie niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zaakceptowany przez Kierownika
Budowy.

Rodzaj i ilos¢ zastosowanego sprzetu musi zapewnia¢ wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowg
oraz specyfikacjg techniczng w terminie zatozonym w harmonogramie zaakceptowanym przez Kierownika Budowy.
Sprzet uzyty do wykonania robot, bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania prac winien mie¢
przewidziane przepisami dopuszczenia, badania techniczne itp. oraz by¢ utrzymywany w dobrym stanie
technicznym oraz statej gotowosci do pracy.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-0. ,,Wymagania ogdlne"

punkt 4. Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwolg unikngé
uszkodzen i odksztatcen przewozonych materiatow.
Materiaty na budowe powinny byé przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP. Rodzaj oraz
liczba srodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdét zgodnie z zasadami zawartymi
w dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniami Inspektora Nadzoru oraz w terminie
przewidzianym w kontrakcie. Przewozone materiaty powinny by¢ rozmieszczone réwnomiernie oraz zabezpieczane
przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu. Osprzet elektryczny winien by¢ transportowany w fabrycznych
opakowaniach.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej ST-0. ,Wymagania ogdlne”. Wykonawca
przedstawi Kierownikowi Budowy do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy warunki,
w jakich bedg roboty.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy zabezpieczy¢ istniejgce wyposazenie a w razie mozliwosci usungc
poza teren prowadzonych robdt. Wyznaczenie miejsc montazu urzadzen i osprzetu oraz tras przebiegu kabli
uzgodnic¢ dodatkowo z Inspektorem Nadzoru.

5.3. Roboty montazowe

Instalacja o$wietlenia zewnetrznego

Instalacje oswietlenia zewnetrznego w postaci stupow oswietleniowych zamontowac zgodnie z projektem
technicznym.

W tablicy administracyjnej na potrzeby oswietlenia zewnetrznego nalezy zabudowac¢ wytgcznik nadmiarowo
pragdowy typu S301B10. Z tablicy wyprowadzi¢ kabel typu N2XH 3x1,5 mm?2. Kabel prowadzi¢ w rurce
ochronnej. Sterowanie oswietlenie wykona¢ za pomocg czujnika zmierzchowego przystosowanego do
obcigzen ledowych (moc pojemnosciowa).

Oprawe nalezy zastosowac¢ typu LED o maksymalnej mocy 67W, i minimalnym strumieniu $wietlnym 8800 Im,
barwie $wiatta 4000K.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. 0Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST-00. ,Wymagania ogdlne” punkt 6.

Kontroli jakosci podlega catos¢ instalacji.
Kontrola jakosci robot obejmowacé bedzie nastepujgce badania:

e zgodnosci z dokumentacjg projektowa,

e jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow i $wiadectw dopuszczenia do stosowania ich

w budownictwie,

e utozenie przewoddw i montaz osprzetu,

e prawidtowos¢ dziatania wszystkich obwoddw i uktadow,

e prawidtowe wykonanie wszelkich potgczen.

e skutecznosci zabezpieczenia przed porazeniem

6.2. Kontrola, pomiary i badania

Badania przed przystapieniem do roboét. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania
materiatéw przewidzianych do wykonania robét.

Kontrola, pomiary i badania w ciggu i po zakonczeniu robdt. Wykonawca jest zobowigzany do statej
i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie iz czestotliwoscig okreslong w niniejszej specyfikacji
technicznej i zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowad:

e sprawdzenie ciggtosci obwodow,

e sprawdzenie prawidtowosci zamocowania i dziatania elementow

e sprawdzenie prawidtowosci dziatania zabezpieczen,
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e sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa.
7.  OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Montaz przewodow elektrycznych - 1m
Montaz tablic rozdzielczych — 1szt.
Montaz tgcznikéw, gniazdek, opraw oswietleniowych, puszek — 2 komplety.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne".
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
Dla robét objetych niniejszg specyfikacjg nie przewiduje sie zadnych robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
podlegajacych odrebnemu odbiorowi.

Odbiorom czesciowym podlega¢ mogg jedynie gotowe czesci (fragmenty) instalacji pozwalajgce na samodzielne
funkcjonowanie. Odbiory czesciowe wykonywane by¢ mogg jedynie na zyczenie Zamawiajgcego.

Wymagania dotyczgce odbioru wstepnego i koricowego sg tozisame z wymaganiami, ktdre zostaty podane
w Specyfikacji Technicznej ST-0. ,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Ogodlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-0. ,Wymagania ogdlne”
Catkowity i uszczegoétowiony zakres prac do wykonania przedstawiony zostat w dokumentacji technicznej
dostepnej u Zamawiajacego.

Cena robot obejmuje:

e zabezpieczenie istniejgcego wyposazenia obiektu przed uszkodzeniem i zanieczyszczeniem,
e wytyczenie miejsca prowadzenia przewoddw i montazu

e dostarczenie materiatdw w tym kompletacja na warsztacie Wykonawcy,

e montaz przewoddéw i kompletnego osprzetu elektrycznego

e podfaczenie przewoddw pod zaciski,

¢ wykonanie pomiaréw i préb,

¢ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego kazdorazowo po zakorczeniu dnia roboczego,
e przeprowadzenie niezbednych badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

¢ wykonanie inwentaryzacji powykonawczej,

e wigczenie instalacji do eksploatacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-IEC 60364-4-41 »Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa. Ochrona
przeciwporazeniowa",

PN-IEC 60364-4-43 »Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa. Ochrona
przed pradem przetezeniowym",

PN-IEC 60364-4-46 »Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa. Odfgczanie
izolacyjne i tgczenie",

PN-IEC 60364-4-47 JInstalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,

PN-IEC 60364-4-473 JInstalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa. Srodki

ochrony przed pradem przetezeniowym",
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PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobdér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Obcigzalnosci pradowe dtugotrwate przewodow",

PN-IEC 60364-5-53 ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura
tgczeniowa i sterownicza",

PN-IEC 60364-5-54 ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia
i przewody ochronne",

PN-IEC 60364-5-56 ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje
bezpieczenstwa",

PN-76/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe",

PN-93/E-90401 ,Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV"

PN-87/E-90054 ,Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej"

PN-74/E-90066 ,Przewody wielozytowe o wspdlnej izolacji polwinitowe;j"

10.2. Inne dokumenty

e PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe - polskie normy, przenoszace normy, europejskie lub normy,
rownowazne

e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano Montazowych. Czes¢ V -Instalacje
elektryczne 1973 r.

e Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych
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